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Commande rotative variable (MS 270)
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Section XIII. — Appareils Divers [ Suite).

M.S. 267. Levier d'angle

E. levier d'angle est un levier du premier genre (voir
section IV, page II). Il est utilisé pour augmenter

une force ou en changer la direction. Dans le M- 5.

267, les leviers | sont placés a angle droit, et I'un commu-
mique le mouvement a |'autre par |'intermédiaire du levier
d'angle 2 (piece N° 128)
auquel les leviers sont re-
liées au moyen d'éerous et

boulons (voir M. 5. 262).

M.5. 268,
Engrenage épicycloidal

Dans 'engrenage épicy-
cloidal, une roue dentée
tourne autour de la cir-
conférence d'une autre roue dentée, Sur no-
tre gravure, le pignon I engréne avec la roue
dentée 2, et est porté par un arbre fixé & une
bande de 3 trous 3 boulonnée 4 une roue de
champ 4 qui tourne librement sur la tringle
verticale, Cette derniére peut étre fixée en po-
sition empéchant ainsi la roue dentée 2 de
tourner, ou bien elle peut tourner & une vitesze
différente ou dans une direction opposée a la
roue de champ 4. Le nombre de révolutions
décrites par le pignen | excede toujours eelui
de la roue de champ 4, mais le rapport de
vitesse variz suivant les dimensions du pignon
et de la roue dentée 2, et le mouvement de
cette derniére.

M.S. 269, Mesure des angles

Le rapporteur Meccano (piece N® 135) se
compose d'une feuille de carton-sparterie cir-
culaire ou semi-circulaire, munie d'une échelle
graduée. On le fixe aux modeéles dans lesquels
on désire mesurer des angles, degrés, ete- Le
M. 5. 269 montre |'échelle semi-circulaire |
et I"échelle circulaire 2 fixées respectivement
au bras de visée et & la base fixe d'un Théo-
dolite. Noter
le « fl a
plomb » —
un accouplement 3 suspen-
du a une corde 4 — per-
mettant de trouver la per-
pendiculaire,

Le Théodolite Mecca-
no constitue un appareil
extrémement 1nté ressant

T e T o p
,*ﬁ'ﬁxfﬂ e qu'on peut employer en
' et - [Jrﬂ-UQ'LIE-

M. 5. 268 Un autre madéle «L'in-

les trous de
la roue baril-
let 1 ce qui
a pour résul-
tat que le
’ﬂ' — segment infé-
#ﬁ: rieur 4 con-
tinue d'en-
M5, 270 gréner avec
l'arbre commandé 10
pendant toute la durée
de son mouvement verti-

| cal
| Le M. S5 270 A re-
présente une autre wvue

dicateur de Site » gridce auquel nous pouvens mesurer
toutes les hauteurs voulues d'objet, fait également usage
du rapporteur Meccano,

MECANISME DE COMMANDE YARIABLE ET MULTIPLE
M.5. 270. Commande rotative variable

Le M. S. 270 montre
une méthode grice a la-
quelle la longueur d'un ar-
bre commandé peut #étre
modifiée pendant son fonc-
tionnement, Notre gravure
représente le mécanisme en
guestion adapté & une
perceuse. On  verra que
I"arbre vertical est en deux
segments: le »
segment commandé supérieur 10 est relié au
segment inférieur au moyen d'une roue barl-
let 1 dans laquelle s’engagent deux petites
tringles 2 mentées dans une autre roue barillet
3 qui est fixée au segment inféricur 4. L'outil
de percage supporté par ce dernier accomplit
son travail lorsqu'on appuie sur un levier 5;
lorsqu'il est relaché, il retourne & sa position
primitive grice au ressort de compression 7 qui
est monté sur 'arbre 4 entre un collier 6 et la
bande courbée formant support 8. Un ressort
convznable est foeurni par le tampon a ressort
Meceano (pitce N® 120 A); le ressort devrait
étre légérement étiré avant d'étre employé
dans cet appareil On remarguera que les
petites tringles 2 se reglent sur le mouvement
du levier en
glissant dans

du dispositif de réglage
de perceuse: Le levier

est monté et pivote au
point 3 au moyen d'un
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boulons et de contre écrous (M. 5. 2613} et s'engage teur de vitesse » (voir M. S 87), en employant le mouve-
':.!“' la piece dcu.IIﬂ 2. Cette dernitre est relié ment des poids pour actionner un index se déplacant sur
également au moyen d'un boulon et de contre-écrous a une une échelle graduée (voir modele N°. 439, Manuel d'ins-
Equer;& double 9 (M. 5. 270) montée sur I'arbre de per- | tructions).
cage 4.
M.S. 271. Mécanisme ! MECANISME RECIPROQUE DE MOTEUR
A commande multiple
8 1 ) M5, 274
T . = ; Ce mécanisme est fré- ArpredeBielle,
i-'-»” quemment employé dans Biellc et
Py B les perceuses multiples Contrepoids

det appareils analogues
ans lesquels un certain o s

nombre d'arbres doivent by e?iﬂ uEi:IE
tourner & la méme vi- | Mioiana Ht.
tesse et dans la méme i camtrfc-
direction. Une tringle :a vl titep 2
verticale 5 porte une =

s bielle, un ex-
raue” de champ de 2
38 m/m 7 qui l.'stpcnm- s
mandée par le pignon Le support
de 12 m/m fxé a l'ar- de ['extrémité
bre de la poulie a cour- pour 'arbre de
roie. La tringle 5 est bielle 1 est
fixée aux moyeux de constitué par
AT deux plateaux centraux une embase 2;

I et 2 boulonnés au montant de la machine, et porte une des colliers 3 sont fixés a I'arbre de chaque cété du support.
roue de 57 dents 4 Cette dernitre commande des pignons Les bras de bielle se composent de manivelles 5 =t 5 A
de 12 m/m 3 fixés aux quatre contre-arbre 6 qui portent boulonnées aux cétés opposés d'une plaque triangulaire de

les outils montés dans les accouplements a leurs extrémités 6 ¢/m 4 qui sert de contrepoids. Le tourillon 8 est fixé dans
les moyeux des manivelles intérieures 5 A et

inférieures. X : .
M.S, 272. Accwplcm:nt universel ls——m cupporte "accouplement 9 fixé a la tige de
L'accouplement universel Meccano (pitce " * connexion 6. Un support de rampe 10 est

N* |4U} est compris psur relier deux arbres viss¢ dans l'acccuplement 10, mais il est

rotatifs situés dars différents plans ou formant ws, 27 exhaussé par des rondelles métalliques 11
des angles variés, Lacmupl:nmnl universel existe dans afin que son boulon ne serre pas le tourillon. Lorsqu'on
toutes les automobiles ol il constitue une connexion flexible - graisse le modéle, on retire le support de rampe, afin que
entre 'arbre de propulsion et I'arbre de commande prin- | [l'huile puisse atteindre le tourillon & travers I accouplement.
cpal cu moteur permettant ainsi le mouvement vertical l L'excentrique 7 actionne le mécanisme a tiroir. son
de I'essicu-arriere qui peut ére causé par l'inégalité du bras étant prolongé par une bande 12, alors que la chaine
sol sur lequel le véhicule se déplace. | Galle 13 fait tcumer le régulateur du moteur (voir
| M. S. 87). { Swite page ¥3)

M.5. 273. Indicateur de vitesse

Un instrument de précision pour mesurer la vitesse d'un
arbre rctatif peut étre établi sur le principe du « régula-

M5 178 |
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