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M¢écanisme de direction a vis sans fin et a pignon (MS116)
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cette connexion permet un mouvement latéral des ressorts
lorsque ceux-ci sont aplatis par des secousses brusques ou
des chocs communiqués par les roues de locomotion.

M.S. 116 Mécani-me de Direction & Vis sans fin
et 4 Pignon

L’essieu 1 des roues de locomotion avant est fixé 4 une
bande courbée de 7 trous 2 boulonnée a
une roue barillet 3. Cette derniére est fixée &
un arbre vertical 4, qui porte également
un pignon de 12 m/m 6. Lorsque la
roue de direction fonctionne, 'arbre 4
tourne grace a la viz sans fin 5 engre-
nant avec le pignon 6, ce qui permet
de changer la position des roues de lo-
comotion comme on le désire.

Ce mécarisme est trées utile pour la
construction de petits modeles d'auto-
mobiles, trucks, ete. Les roues de loco-
motion ne peuvent pas dévier de leur
position primitive, 3 moins que la roue
de direction tourne.
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Mécanisme de Direction

L'essien 2 est supporté par une
bande courbée I boulonnée & une roue
barillet, comme dans le M. 5. 116; il
se balance autour de son pivot au .
moyen d'une bande de connexion 3. Cette derniére pivote
au point 7 sur la bande I au moyen d'écrous et boulons
(voir M. S. 262) et & I'autre extrémité 6 sur une manivelle
4 fixée a I'arbre de direction 5.

Des bandes courbées constituent des supports prolonges

M5 8.

pour la colonne de direction et la petite tringle autour de
laquelle pivotent la roue barillet et la bande courbée |

M.S. 118.
Mécanisme de Diiection pour Tracteur

Ce type de mécanisme de direction convient particulie-
rement aux modéles de tracteurs, etc. La roue & main |
fait tourner au moyen d'engrenages coniques 2 un arbre
horizontal 3 fixé par des équerres de 25 m/m>25 m/m.
L'arbre 3 porte une vis sans fin 4 engrénant avec une
roue de 57 dents 5 montée sur une tringle verticale 6.
La roue dentée de 38 m/m 7 fixée a cette tringle engréne
par l'intermédiaire d'une chaine Galle 8, avec une roue
dentée analogue 9, boulonnée & la bande courbée 10 et
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supportée par une petite tringle 11 fixée dans des supports
corvenab'es & I'avant du tracteur. La bande 10 constitue
un support pour l'essieu 12 des roues de locomotion avant.
Des rondelles métalliques doivent &tre placées sur les
boulons entre la roue dentée 9 et la bande 10, afin d'as-
surer le jeu de la chaine 8.

On peut employer différentes méthodes de construction.
Par exemple, on peut placer dans une position horizontale
la tringle 6 sur laguelle est enroulée
une petite longueur de chaine de sorte
que lorsqu'une extrémité est soulevée &
I'intérieur, 'autre est abaissée a ['ex-
térieur, Les deux extrémités de la
chaine sont fixées a celles de la bande
courbée 10

M.5. 119,
Mécanisme de Direction

La méthode adoptée pour guider les
roues de locomotion dans ce modele est
la suivante: 'arbre de direction [ ac-
A tionne, par l'intermédiaire d'une roue
f% de champ 2, la bande croisée 3 la-

quelle est boulonnée & une manivelle
fxée a la tringle verticale 4. Des cor-
A des 5 wvont des extrémités de cette
f & bande croisée i celles d'une bande

courbée 6 pivotant au moyen d'écrous

et boulons (VL. 5. 262) sur la barde

courbée 7 et portant D'essien B des
roues de locomotion.

On doit noter que l'arbre de direction | est monté a
angle obtus sur la tringle 4.
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La description que nous venons de donner des mécanismes
de direction facilitera considérablement & nos lecteurs la
construction de netre modele de chissis automabile.
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